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A Global Optimal Solution to the Eco-Driving Problem . . . . . . . G. P. Padilla, S. Weiland, and M. C. F. Donkers 599
New Haar-Based Algorithms for Stability Analysis of LPV Systems . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . P. T. Bandeira, P. C. Pellanda, and L. O. de Araújo 605
Sample-Based SMPC for Tracking Control of Fixed-Wing UAV . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . M. Mammarella, E. Capello, F. Dabbene, and G. Guglieri 611
A Class of Hybrid Velocity Observers for Angular Measurements With Jumps . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . M. Brentari, P. Bosetti, and L. Zaccarian 617
Visual Area Coverage by Heterogeneous Aerial Agents Under Imprecise Localization . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . M. Tzes, S. Papatheodorou, and A. Tzes 623
On the Efficiency of Nash Equilibria in Aggregative Charging Games . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . D. Paccagnan, F. Parise, and J. Lygeros 629
Trajectory Tracking on Complex Networks With Non-Identical Chaotic Nodes via Inverse Optimal Pinning

Control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .C. J. Vega, E. N. Sanchez, and G. Chen 635
Solving Stochastic LQR Problems by Polynomial Chaos . . . . . T. Levajković, H. Mena, and L.-M. Pfurtscheller 641
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